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~ Os rob0s dependem de energia para
QUESTAO 8 se locomover e para fazer suas
atividades. Essa energia pode ser
armazenada em baterias ou pilhas, ou pode ser
diretamente convertida para o uso do robd, como € o
caso da energia solar.
O rover Opportunity, que estd em Marte, possui painéis
solares que permitem que ele se locomova, se
comunique com a Terra, realize suas medigdes, etc.
Quando ha grandes tempestades de areia em Marte, : = —
os painéis solares podem ficar Sujos, e 0 robd passaa "o, (=/gzmode.con biasesperaque erodode
depender apenas da energia acumulada em suas opportunity)
baterias, voltando a funcionar plenamente apenas
guando os painéis sao limpos por tempestades de vento.

Sobre 0 uso da energia solar em robds, marque a alternativa correta:

a. A energia solar é uma fonte de energia nao renovavel.

b. Os robbs que utilizam energia solar ndo podem se movimentar quando ndo ha luz solar
suficiente.

c. N&o é possivel utilizar energia solar para movimentar robés.

d. A energia solar pode ser utilizada como fonte de energia para robds de todos os tamanhos.

e. SO é possivel utilizar energia solar em rob6s que possuam uma bateria para armazena-la.

Trashbot € um robdé-lixeira que separa o lixo para

QUESTAO 2 ajudar na reciclagem

Trashbot € um robd que separa o lixo sozinho para
reciclagem. O modelo € um projeto da startup CleanRobotics, e tem
como objetivo ajudar na coleta seletiva, evitando a chamada
contaminacdo de material reciclavel. Funcionando como uma lixeira,
ele analisa tudo aquilo que é jogado em suas aberturas por meio de
Inteligéncia Artificial e direciona ao respectivo compartimento. De
acordo com seus desenvolvedores, o Trashbot tem uma taxa de acerto
de 90%, contra 30% dos métodos tradicionais.

[é é ] Assim que um objeto é colocado no compartimento, o sistema
colhe dados por meio de cameras e sensores, analisa se o item deve ou nao ser descartado como
material reciclavel e, por fim, direciona o lixo para o lugar certo. Além disso, todo o liquido é drenado,
0 gue leva alguns segundos. Um ponto negativo é que o modelo aceita apenas um material por

vez.
(Texto e figura extraidos dettps://www.techtudo.com.br/noticias/2020/02/trashboe-um-robo-lixeiraque-separao-lixo-para-ajudarna-reciclagem.ghtml)

Ao escolher pela utilizacdo do TRASHBOT para recolher de latas de aluminio, qual a cor que o
rob6 devera ter, na sua pintura exterior, para facilitar a identificacdo pelo usuério do material a que
se destina:

a. vermelho
b. azul

c. amarelo

d. marrom

e. cinza
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A Formiga Robotica é o primeiro rob6 a

QUESTAO 3 navegar sem GPS. Se baseando no

mecanismo utilizado pelas formigas para se

locomover, o robd sai para buscar comida e volta ao

formigueiro. A Formiga Robotica utiliza uma bussola e um

sensor de movimento Optico para medir a distancia
percorrida.

Imagine que a Formiga Robotica ira sair em atividade. , VR

Qual a orientacdo que ela deve utilizar para se mover até  Fonte: bittps:/www.inovacaotecnologica.com.brfnoticias

S ~ . 5
a banana, em seguida ir até a maca, e por fim voltar ao "tca ngnggg: d2%3?2?3?32‘;322’3%?&33323{?9”

ponto de partida?

a. Sudoeste - Oeste - Nordeste
b. Nordeste - Leste - Sudoeste
c. Nordeste - Oeste - Sudeste
d. Noroeste - Leste - Sudoeste
e. Noroeste - Oeste - Sudeste

Os sensores sao partes do rob6 que permitem que eles se
QUESTAO ) comuniquem com o meio no qual estdo inseridos. Por exemplo, - -

um sensor de toque permite que o robd identifique colisbes para n
tomar as devidas precaucdes; o sensor ultrassénico permite que o robd evite ® ®
colisbes, identificando obstaculos previamente; os oddémetros orientam o robd @ ®
sobre seu deslocamento e sua posi¢ao; entre outros.
Robds podem ter varios sensores diferentes, que permitem que eles interajam €9 @ @
de formas Unicas com o0 ambiente. ®
Os robds Lucas e Kate resolveram comprar sensores para instalar neles, ja  ronte:adaptado de Freepjk
gue eles ainda ndo possuem sensores.

Lucas Kate
Instalou 2 sensores de toque |Instalou 1 bussola
Instalou 1 sensor ultrassonico|lnstalou 4 sensores de cor
Retirou 1 sensor de toque Instalou 1 odbmetro
Instalou 1 odémetro Instalou 2 sensores ultrassonicos
Instalou 1 bussola Retirou 2 sensores de cor
Instalou 2 sensores de cor [Instalou 2 acelerbmetros
Retirou 1 sensor de toque Retirou 1 odémetro




Ao final do processo, qual a relagdo entre a quantidade de sensores do Lucas e da Kate?

a. Lucas tem mais sensores que Kate.

b. Lucas tem menos sensores que Kate.

c. Lucas e Kate tém a mesma quantidade de sensores.

d. Foram instalados a mesma quantidade de sensores no Lucas e na Kate.
e. Foram retirados a mesma quantidade de sensores no Lucas e na Kate.

Robés podem ser equipados com sensores de cor, que permitem identificar a
QUESTAO 5| cor de uma superficie. Eles podem ser utilizados para diversas funcgdes, entre
elas garantir que o robd consiga seguir uma linha no chdo, como € o caso da
atividade proposta na etapa préatica da Olimpiada Brasileira de Robdtica.
Um outro uso do sensor de cor, € permitir fazer a contagem de linhas no chéo, permitindo que
o robd identifique mais facilmente marcos dentro de um trajeto.
Maria € um robd que ira trabalhar em uma oficina. Para que ela pudesse se locomover dentro
da oficina, o seu programador colocou nela um sensor de cor para que pudesse contar linhas
no chao, que mostram a ela a posicao das ferramentas dentro da oficina.
Por exemplo:
- Linhas multiplas de 13 representam locais onde ficam os martelos
- Linhas multiplas de 7 representam locais onde ficam os parafusos
- Linhas multiplas de 9 representam estacdes de trabalho

Maria comecou a trabalhar, ja contou 40 linhas, e deseja fazer trés tarefas:

1. pegar um martelo
2. pegar um parafuso
3. ir para uma estacéo de trabalho

Para que ela percorra o0 menor caminho possivel, quais linhas ela deve ir, respectivamente:”

a.52-49-54
b. 39-42-45
c. 53 -60-69
d.39-35-36
e. 52-56-54
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O rover Perseverence, que esta em Marte desde fevereiro de 2021, explora as
QUESTAO 5] condigdes do planeta, coletando dados e mandando-os para a Terra para analise
por parte dos cientistas. Com isso, é possivel saber se j4 houve vida em Marte, e
se é possivel encontrar agua no planeta.
Suponha que o Perseverence coletou 0os seguintes dados:

lAnalise/Regides de Marte [[Xanthel[Tempel|Aonial|Arabial
lUmidade do solo 20 32 |19 | 7
[Quantidade de carbono e magnésio no solof| 31 29 |l 21| 8

Qual das seguintes afirmacdes é correta?

a. Na regido de Arabia, hd metade da umidade do solo do que
as outras regioes.

b. No total, foram encontradas 78 unidades de medida de
umidade do solo em todas as regides.

c. Aregido de Aonia é a que tem menos umidade do solo.

d. A regido de Tempe é a regido que tem maior quantidade de

, . . Fntettps:/.cnnbrasnl.com.br/tecnogia
carbono, magnésio e umidade do solo. 2021/05/18/perseveranc&ompletatres-meses

e. No total, foram encontradas 78 unidades de medida de em-marte-vejaasmelhoresimageny
carbono e magnésio do solo em todas as regides.

Um grupo de pesquisadores do MIT desenvolveu um robd capaz de auxiliar na
©]0|=3 N0}/ identificacio de vazamentos de agua em canos, através da andlise da pressao da
agua. Conforme o robd se movimenta dentro dos canos, ele é capaz de encontrar

vazamentos, diminuindo o desperdicio de agua.
O uso de robds para garantir a seguranca do meio ambiente e diminuir o desperdicio de recursos
naturais é muito importante.

Quais dos seguintes robds NAO auxilia na diminuico do desperdicio de d&gua dentro de uma casa?

a. Robd que controla o tempo em que o chuveiro fica ligado
durante o banho.

b. Robb que liga a torneira da pia apenas quando identifica
um movimento na frente dela.

c. Robd que liga automaticamente os regadores de grama
independente do dia/horario.

d. Robd que armazena a agua da maquina de lavar roupas,

trata ela ea reutlllza para vasos Sanltérlos Fonte: bttps://revistagalileu.globo.com/Tecnoloc
' /noticia/2018/09/robo-identificavazamentose-

e. Robd que emite alertas quando 0 consumo de &gua passa  podepoupartriloesdelitros-de-agua. htmi# ~

de um valor suficiente para a casa. text=0%20rob%C3%B4%20foi%20desenvolvid
para,probabilidade%20de%200correr%Rem%?2!

desastj

O Automower é um rob6 cortador de grama
OIC|=SJP N0l que funciona a bateria e trabalha de
maneira autbnoma. O equipamento
também é seguro, pois suas laminas de corte param de
funcionar em contato com qualquer obstaculo ou se o
equipamento for erguido do chao.
Assim que a bateria estiver préxima do fim, ele retorna
automaticamente a base carregadora, que € uma
tecnologia semelhante a dos robds aspiradores de pé.

Se o Automower for programado com OSs seguintes Fonte:/http-s://olhardigltal.o;h.br/2618/i'0/30/ca}ros

comandos, qual imagem serd marcada no gramado? e-tecnologia/conhecev-automowerum-robo-
cortadorde-gramaque-estachegandeao-brasil/)

e
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De uma maneira bem simplificada,

QUESTAO 9 podemos dizer que drones sao robos

aéreos nado tripulados, guiados por

controle remoto e equipados com cameras que
possibilitam filmagens e fotografias de alta definicéo.

No mercado imobiliario passaram a ser utilizados para

medir terrenos e areas, conhecer o entorno de um

empreendimento, auxilio para medicédo de terrenos e

areas, verificar o desnivel em loteamentos, conferir

detalhes da fachada de um prédio, sdo muitas as

possibilidades abertas pela utilizagdo dos drones.

(Texto adaptado e figura extraidos de: https://blog.conectaimobi.cofdtbnes-os-
robosvoadoresque-surgemparaauxiliaro-mercadeimobiliario)

A imobiliaria Robitel resolveu utilizar um drone para medir o perimetro de um terreno novo. Sabendo
gue a figura quadriculada representa a planta do terreno e que a lateral de cada quadrado mede 2
metros, qual o perimetro do terreno? T

a. 5200 cm

b. 520 cm — —
c. 52 cm
d. 5,2 km
e

. 0,52 km —t—— —

Os rob6s humanoides séo robds cuja aparéncia b
QUESTAO 4l0) geral é baseada no corpo humano, permitindo r_g
sua interagdo com ferramentas e ambientes
feitos para uso humano. De uma maneira geral, robds
humanoides possuem um tronco com uma cabeca, dois bracos
e duas pernas, embora algumas formas de rob6s humanoides
possam ter apenas parte do corpo. Robés como o ASIMO,
desenvolvido pela empresa Honda, ou a Sophia, desenvolvida
pela empresa Hanson Robotics, tem o objetivo de estabelecer
interacdes com os seres humanos. No intuito de aproximar um
rob6 humanoide com os humanos, o desenvolvimento na area
de Inteligéncia Artificial e sensores sera sempre necessario.
Assim como 0s humanos, os robés possuem sentidos, ou seja,
€ possivel que ele observe um objeto préximo, escute, emita
sons e perceba quando algum objeto encosta. Baseado
nessas informagdes assinale a alternativa que melhor
descreva os sensores utilizados para esses sentidos
respectivamente.

Fonte: (Hanson Robotics)

a. Sensor ultrassoénico, microfone, sensor de som, sensor de luz.

b. Sensor de luz, sensor de som, sensor ultrassdnico, sensor de contato.
Sensor de distancia, sensor ultrassonico, sensor de som, sensor de luz.
Sensor ultrassbnico, sensor de som, microfone, sensor de contato.
Sensor de contato, sensor de som, microfone, sensor ultrassénico.
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QUESTAO b robés podem limpar nossas

fOs Robos mecanismos automaticos que realizam trabalhos e movimentos

QUESTAO I8} humanos. S&o controlados por humanos e providos de sistemas eletronicos.

A palavra rob! apareceu pela primeira

de Rossumo, do tcheco Karel Capek. |l sso f oi
simbolo de desenvolvimento tecnolégico e grandeza.
Atualmente, a maioria dos robds existentes na indastria. Quase 254 mil deles

comprados pela industria de todo o mundo apenas em 2015, segundo a Federacao Internacional
de Robdtica (IFR, em inglés).

A robdtica tem grande aplicacdo em diversas areas desde a producdo industrial, até atividades
domésticas. Desde a Primeira Revolucdo Industrial, robés e outros equipamentos sao utilizados
para aumentar a produtividade das empresas.

Mas ao contrario do que pensam, a robotica nao apenas para uso de grandes empresas.
Tarefas cotidianas como limpar a casa, por exemplo, se tornaram menos exaustivas com a ajuda

de novas tecnologias e dispositivos que realizam atividades automatizadas.o
(Texto extraido dehttp://www .portaldaindustria.com.bi@obética8-de-a-z/8obdtica).

Considere o trecho acima, retirado do artigo flO que é robdtica e como ela esta

presente no seu dia-a-dia?0 ® ?
Os espacos em branco podem ser corretamente substituidos pelos verbos ser,
estar, ser, existir, na seguinte conjugacao: \

sao, estao, foram, existe ‘\ i /,
foram, estavam, sdo, existem

sao, estavam, sao, existiu

estdo, estavam, foram, existe t ’

"0 T

sdo, estao, ser, existir
Vivemos um tempo em que 0s

casas, NOSsoS veiculos,
desativar bombas, oferecer préteses de membros,
ajudar em procedimentos cirdrgicos, fabricar
produtos, entreter, ensinar e surpreender. Assim
como smartphones e redes sociais oferecem uma
conectividade muito além de qualquer coisa que
poderiamos imaginar, os rob6s estdo comecando a
demonstrar capacidades fisicas, Inteligéncia
Atrtificial (IA) e habilidades cognitivas muito acima
de nossas . Juntas, essas tecnologias podem ser aproveitadas para ajudar a resolver
desafios importantes, como o envelhecimento de sociedades, ameacas ambientais e conflitos
mundiais.
Como sera o dia a dia de nossas vidas neste futuro ndo tdo distante? A ficcdo cientifica tem
explorado estas possibilidades por . Provavelmente, nossas vidas serdo ainda mais longas,
com Orgaos sintéticos para substituir partes defeituosas de nossos corpos, intervencées médicas
nanometricas que permitem o direcionamento preciso de doencas e genética, além de veiculos
autbnomos que podem reduzir as fatalidades no transito. Nossas ocupa¢fes mudardo
drasticamente i alguns trabalhos deixar&o de existir e novos oficios surgirdo, por exemplo, na area
de desenvolvimento de aplicativos de de robd para serem disponibilizados em plataformas de
robds em nossas casas. A maneira como nossa educacdo se desenvolve também mudara
radicalmente, nossos sentidos e cérebros poderdo ser artificialmente melhorados, e nossa

habilidade de refletir sobre novos conhecimentos adquiridos da automatizada de grandes
guantidades de dados irA demandar uma maneira diferente do tratamento da informagédo nas
escolas.

(Texto extraido dehttps://pt.unesco.org/courier/20183/robos-e-humanos).
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Considere o trecho acima, retirado do artigo "Sobre robds e humanos”
Os espacos em branco podem ser corretamente substituidos por qual conjunto de palavras?

a. dirigir, expectativas, séculos, servi¢os, analise.
b. dirigir, espectativas, séculos, servicos, analise.
c. dirijir, expectativas, céculos, servigos, andlise.
d. dirigir, expectativas, séculos, scervicos, analise.
e. dirijir, espectativas, séculos, servigcos, andlise.

» Sudoku € um tipo de quebra-cabeca que se baseia na concordéancia racional de

(@10 SSYPANO RS numeros. O Sudoku € proveniente de um acrénimo da expressdo A Os n %me
devem ser Ynicoso, em japon°®°s.

A regra do Sudoku diz que elementos dentro de uma linha, coluna ou dentro do mesmo bloco, ndo
devem haver repeticées de nimeros.

Imagine um sudoku de pecas de robd, composto por 6 elementos:

Considerando o seguinte tabuleiro de Sudoku, e seguindo as regras do jogo, qual peca de rob6
deve ser colocada no quadrado marcado?



